Sicherung gegen unbeabsichtiges Betdtigen
Betatigungsmagnet gegen Schmutz und Feuchtigkeit geschiitzt

Anwendung:

Die Ventile finden Verwendung in der Hochdruckpneumatik und
in Erdgassteuerungen. Sie kénnen auch als Vorsteuerventile ein-
gesetzt werden.

Technische Daten:

Bauart:
Direktgesteuertes Kugelsitzventil

Anschlisse:

Plattenaufbau mit O-Ring-Abdichtung. Auf Wunsch mit
AnschluBplatte,

AnschluBgewinde

NW3 = R1/4" oder 1/4" NPT

NW6 = R3/8" oder 3/8" NPT

Medium:
Druckluft und Gase

Umgebungstemperatur:
abhdngig vom Betatigungsteil, siehe Tabelle "Technische Daten
der Betatigungsteile", hohere Temperaturen auf Anfrage

Dichtungen:
NBR, andere Dichtungswerkstoffe auf Anfrage

Abdichtung:
Kugel auf Sitz

Druckbereich:

0 bis 100 bar

Beim 3/2 Wege: Der Druck im AnschluB "R" darf 50% des
Arbeitsdruckes nicht tberschreiten

Schaltzeit:
abhangig von dem Betriebsdruck und der Betriebstemperatur
(siehe Tabelle: Technische Daten der Betdtigungsteile)
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2/2 Wege-Sitzventile
3/2 Wege-Sitzventile
NW3 und NW6

far Gase

max. 100 bar fur Plattenaufbau

Betatigungsteile jeweils um 90° drehbar
VerschleiBteile leicht zuganglich und schnell austauschbar

Einbaulage:
beliebig

DurchfluBrichtung:

2/2W:von "P" nach "A"

3/2W:von "P" nach "A" bzw. von "A" nach "R" die AnschlUsse
"P", "A" und "R" durfen nicht vertauscht werden

Kv-Wert:
NW 6 : 6,5 I/min
NW 3 : 1,2 I/min

Werkstoffe:
alle mit dem DurchfluBmedium in Berihrung kommenden Teile
sind aus korrosionsbestandigen Werkstoffen

Betdtigungsarten:
elektrisch, hydraulisch, pneumatisch, mechanisch oder
Handbetdtigung

Besondere Merkmale:

Das Ventil zeichnet sich durch geringe Ansprechzeiten aus. Der
Tauchanker des Elektromagneten ist doppelt gelagert und somit
gegen VerschleiB geschitzt. Durch eine Membrandichtung zwi-
schen dem StoBel und dem Tauchankerraum ist  der
Betatigungsmagnet  gegen  Schmutz und Feuchtigkeit
geschiitzt. Die arretierbare Handbetdtigung ist durch entfernen
des Typenschildes zuganglich und somit gegen ein unbeabsich-
tigtes Betatigen gesichert. Der Elektromagnet und alle anderen
Betatigungselemente kénnen jeweils um 90° gedreht werden.
Alle VerschleiBteile sind leicht zuganglich und schnell austausch-
bar.
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Ventilausfihrung "positiv "

(Ventil ist bei spannungslosem Magneten geschlossen)

Bild 1 (Elektromagnet spannungslos):

Die Druckfeder (2)driickt die Ventilkugel (4) Gber den StoBel (3)
in den Ventilsitz (5). Der Druck des Mediums im Zulauf "P"
unterstitzt die Wirkung der Druckfeder (2). Somit ist der
Durchgang vom Zulauf "P" zur Arbeitsleitung "A" gesperrt.
Bild 2 (Elektromagnet unter Spannung):

Bei eingeschaltetem Elektromagneten (1) driickt der Tauchanker
(6) Uber Hebel (7) und StoBel (8) gegen die Kraft der Druckfeder
(2) und den Druck des Mediums im Zulauf "P" die Ventilkugel
(4) aus dem Ventilsitz (5). Jetzt ist der Weg vom Zulauf "P" zur
Arbeitsleitung "A" frei.

Ventilausfihrung "negativ"

(Ventil ist bei spannungslosem Magneten geoffnet)

Bild 1 (Elektromagnet spannungslos)

Die Druckfeder (2) hebt die Ventilkugel (4) Gber den StoBel (3)
aus dem Ventilsitz (5). Somit ist der Durchgang vom Zulauf "P"
zur Arbeitsleitung "A" frei.

Bild 2 (Elektromagnet unter Spannung)

Bei eingeschaltetem Elektromagneten (1) drickt der Tauchanker
(6) den Hebel (7) und StoéBel (8) gegen die Kraft der Druckfeder
(2) und den Druck des Mediums im Zulauf "P" die Ventilkugel (4)
in den Ventilsitz (5). Jetzt ist der Durchgang vom Zulauf "P" zur
Arbeitsleitung "A" gesperrt.
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Elektromagnet unter Spannung

Elektromagnet spannungslos

Bild 2 ' [

Typ und Bestellbeispiel

Bild 1 . [11]
| I
ﬁ hlﬂ_q IEE
6
T 7
———8
- At / 5
P £ T 4
3
2
A Arbeitsleitung 4 Ventilkugel
B Zulauf 5 Ventilsitz
1 Elektromagnet 6 Tauchanker
2 Druckfeder 7 Hebel
3 Stossel 8 Stossel
. 1 !
Bild 1 Co [Hl{l
- T
A Arbeitsleitung 4 Ventilkugel
B Zulauf 5 Ventilsitz
1 Elektromagnet 6 Tauchanker
2 Druckfeder 7 Hebel
3 Stossel 8 Stossel

Massbezeichnung

Offene Masse NW 6, Klammermasse NW 3

Betdtigungsarten Sinnbild | Typ: NW 3
elektromagnetisch T 2/2 KSV-03P-20NBNNN-ED024  *
Beispiel fur 24 Volt L 2/2 KSV-03N-20NBNNN-ED024  **

hydraulisch T 2/2KSV-03P-20NBGNN-2320  *
A
Wi T 8] 212K5v-03n-20NBGNN-2320
pneumatisch 2/2 KSV-03P-20NBGNN-2064

p—
W{_ J_JE 2/2 KSV-03N-20NBGNN-Z064 ~ **

mechanisch (Rolle) 2/2KSV-03P-20NBGNN-RO

-
\'UI—J_—_Ii) 2/2KSV-03N-20NBGNN-RO b
manuell T 2/2KSV-03P-20NBGNN-MAN ~ *
WL 2/2KSV-03N-20NBGNN-MAN ~ **

Type: NW 6

2/2 KSV-06P-20NBNNN-ED024

el L 1 12| 25 kovioeN-20NBNNN-EDO2S **

Beispiel fur 24 Volt

k(ggg/gq
—»._L Tan - Y
B il
|
| | | T
L
lgg' = S _
. A %E By
Sgciaml
{B S— ——F;j@#ﬁ@%@ _
To @b | =
. 1
b— 3@ —

2/2KSV-06P-20NBGNN-Z320

hydraulisch
* %
v"'r i 33 2/2KSV-06N-20NBGNN-Z320

2/2 KSV-06P-20NBGNN-Z064

pneumatisch T
Wr._ J’_JZ] 2/2 KSV-06N-20NBGNN-2064  **

* Ausfihrung positiv = stromlos geschlossen

Neas 2/2KSV-06P-20NBGNN-RO
WL 2/2KSV-06N-20NBGNN-RO o

mechanisch (Rolle)

T 2/2KSV-06P-20NBGNN-MAN
W * %
Lo L 2/2KSV-06N-20NBGNN-MAN

manuell

P
** Ausfihrung negativ = stromlos geoffnet WA
Ll
NW3 NW6
P+A P+A
Anschlussbohrung| 3 mm 6 mm
O-Ring 9,25*1,78 12*2,5
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Ventilausfihrung "positiv”

(Ventildurchgang von "P" nach "A" ist bei spannungslosem
Magneten geschlossen)

Bild 1 (Elektromagnet spannungslos):

Das im Zulauf "P" zuflieBende Medium preBt die Ventilkugel (4)
mit Unterstitzung der Druckfeder (2) in den Ventilsitz (5). Somit
ist der Durchgang vom Zulauf "P" zur Arbeitsleitung "A"
gesperrt.

Bild 2 (Elektromagnet unter Spannung):

Bei eingeschaltetem Elektromagneten (1) drickt der Tauchanker
(8) Giber Hebel (9) und StoBel (10) gegen die Kraft der Druckfeder
(2) die Ventilkugel (6) in den Ventilsitz (7). Jetzt ist der Ablauf
"R" gesperrt. Gleichzeitig wird Uber den Distanzstift (3) die
Ventilkugel (4) aus dem Ventilsitz (5) gedruckt, so daB der Weg
vom Zulauf "P" zur Arbeitsleitung "A" frei ist.

Ventilausfihrung "negativ”

(Ventildurchgang von "P" nach "A" ist bei spannungslosem
Magneten gedffnet)

Bild 1 (Elektromagnet spannungslos)

Die Druckfeder (2) hebt die Ventilkugel (4) Gber den StéBel (11)
in den Ventilsitz (5). Das vom Zulauf "P" zur Arbeitsleitung stro-
mende Medium unterstiitzt die Wirkung der Druckfeder. Somit
ist der Ablauf "R" gesperrt und der Zulauf "P" mit der
Arbeitsleitung "A" verbunden.

Bild 2 (Elektromagnet unter Spannung)

Bei eingeschaltetem Elektromagneten (1) drickt der Tauchanker
(8) Uber den Hebel (9) und den StéBel (10) gegen die Kraft der
Druckfeder (2) und den Druck des Mediums im Zulauf "P" die
Ventilkugel (4) in den Ventilsitz (7). Jetzt ist der Zulauf "P"
gesperrt und die Arbeitsleitung "A" mit dem Ablauf "R" ver-
bunden.

TIEFENBACH

Control Systems GmbH

O\
\ T 4

Elektromagnet spannungslos Elektromagnet unter Spannung

i + + +
Bild 1 Co Bild. 2 ! IIIH
I
Ll =
8
————39
N ————————10
- R = 6
——p T ;
—-— P = 5
N 4
2
P = Zulauf 1 Elektromagnet 6 Ventilkugel
A = Arbeitsanschluss 2 Druckfeder 7 Ventilsitz
R = Rucklauf 3 Distanzstift 8 Tauchanker
4 Ventilkugel 9 Hebel
5 Ventilsitz 10 + 11 Stossel
Bild 1

; M Bild 2

Typ und Bestellbeispiel

P = Zulauf 1 Elektromagnet 6 Ventilkugel

A = Arbeitsanschluss 2 Druckfeder 7 Ventilsitz

R = Rucklauf 3 Distanzstift 8 Tauchanker
4 Ventilkugel 9 Hebel
5 Ventilsitz 10 + 11 Stossel

Massbezeichnung
Offene Masse NW 6, Klammermasse NW 3

Betatigungsarten Sinnbild | Typ: NW 3
elektromagnetisch AT 3/2KSV-03P-20NBNNN-ED024  *
Beispiel fiir 24 Volt i 3/2KSV-03N-20NBNNN-ED024  **

3/2KSV-03P-20NBGNN-Z320

hydraulisch
m
»‘vEJ-_JZ 3/2KSV-03N-20NBGNN-2320 ™"

pneumatisch MFT—'E 3/2 KSV-03P-20NBGNN-Z064
L.t

3/2 KSV-03N-20NBGNN-Z064

* %

Neas 3/2KSV-03P-20NBGNN-RO
WL 3/2KSV-03N-20NBGNN-RO o

mechanisch (Rolle)

<E%>H
) l Fan
o ;
.
| \
] P
(28] [ o -
@R g 83 4
ﬁﬁ@%&,:@% N -
<8 @Pi[ 58 -
lﬁ@ 41 = 73_12§
T Lo /|
~ & J -8

manuell T 3/2KSV-03P-20NBGNN-MAN
\(\ *k
Vo1 3/2KSV-03N-20NBGNN-MAN
Type: NW 6
elektromagnetisch AT 3/2KSV-06P-20NBNNN-ED0O24  *
Beispiel fur 24 Volt Wi 3/2KSV-06N-20NBNNN-ED024  **

3/2KSV-06P-20NBGNN-Z320

hydraulisch
L
M; L_]z 3/2KSV-06N-20NBGNN-Z320

* %k

pneumatisch A[_[_—'E 3/2 KSV-06P-20NBGNN-Z064

3/2 KSV-06N-20NBGNN-Z064

* %

* Ausfihrung positiv = stromlos geschlossen

mechanisch (Rolle) e 3/2KSV-06P-20NBGNN-RO
vV

-
L J_]DO 3/2KSV-06N-20NBGNN-RO b

T 3/2KSV-06P-20NBGNN-MAN
W * %
VoL 3/2KSV-06N-20NBGNN-MAN

manuell

P 'R
** Ausfihrung negativ = stromlos geoffnet :
glAn
NW 3 NW 6
P R A P R A
Anschlussbohrung |93 |93 @3 @3 23 |33
O-Ring 9,25 19,25 16,07 |12-2,5 |12-2,58-2
1,78 11,78 1,78

0307 Technische Anderungen vorbehalten



Ventilkorper mit 2
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Elektromagnetische Betatigung NW3 und NW6

Klammermasse NW 3
Schlagwetter- und explosionsgeschitzte Bauart
Typ dE4 (NW3) und dE3 (NW6), Schutzart nach VDE 0170/0171

NW3:
(Sch)d/(Ex)d2 G4 certificate No.T5681/BVS

NW6:
(Sch)d/(Ex)d2 G5 certificate No.T5538/BVS

NW3/Pg 16 DIN 22419 lieferbar fur Spannungen 12 - 240 V
Gleich- und Wechselstrom.

Leistungsaufnahme:
bis ca. 20 Watt

Anschlusskabel:
12,5 - 14 mm (A15)

NW6/Pg 21 DIN 22419 lieferbar fur Spannungen 24 - 500 V
Gleich- und Wechselstrom.

Leistungsaufnahme:
bis ca. 32 Watt

Anschlusskabel:
15-19 mm (A19)
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Hydraulische und R
pneumatische %’js'ﬂsis’—
Betatigung R o
88 ofl | 95 A 'su3
Druckbereich: oo SIV *1"‘95%
pneumatisch 2,5-64 bar R-EE:!
hydraulisch 2,5-64 bar '~—(gg)
22-320 bar Hub 5
(Hub 4 5)
Handbetdtigung
vl;E Hub 5 min,, 6 max.
| Pg 21 DIN 22419
| (Pg 16 DIN 22419)
A4
§°¢
‘606\ -
a |
~2
@- ¥g
i i ot
114
(73)
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T
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i
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ub 5 1
(Hub 4)
K
i
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Betdtigungsteil NW 3
Bauart Elektromagnet Hydraulik- und Pneumatikzylinder | Hydraulikzylinde
dE 4 dE 4 Zyl. 31295 Zyl. 31887 mech.
Schutzart IP 54 IP 54 (Sch)d/(EX)d2G4 | (Sch)d/(EX)d2G4
Gehiuse DIN 40050 DIN 40050 VDE 170/0171 VDE 170/0171
Schutzart (Sch)e/(Ex)e (Sch)e/(Ex)e
VDE 0170/0171 | VDE 0170/0171
Anschlussraum IP 54 IP 54
DIN 40050 DIN 40050
Anschlussart Stecker Stecker Klemme Klemme Gewinde R1/4" | Gewinde R1/4"
Steuermedium Ol in Wasser Ol in Wasser
Emulsion Emulsion
Druckluft und
neutrale Gase
Mediumtemperatur -30°Cto -30°Cto
+ 110° C + 110° C
Umgebungst- max. max. max. max. max. max. max.
temperatur +35°C +35°C +40°C +40°C +80°C +80°C +80°C
Druckbereich 2,5-64 bar 25-320 bar
Einbaulage beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig
Betriebsspannung* | 24 V= 220V ~ 24 V= 220V ~
Stromstarke 0,54 A 0,65 A 0,54 A 0,65 A
Einschaltdauer 100% ED 100% ED 100% ED 100% ED
Anzugssleistung 13W 13W 13W 13W
Halteleistung 13W 13W 13 W 13 W
Einschaltzeit(100bar)
Ausschaltzeit
Hubkraft 31N 26N 31N 26N
* Andere Spannungen maoglich
Anschlussplatte 2/2 fur NW 3 und NW 6 Zentrierstift 2/2 Wege A=RR31/E/3Z;’,,)
Klammermasse NW 3 (
36
(28)
|
o
I < il
B I 88— 4 1e8
. .4 [P iwza L
" EE | fy
Vi o
1. || |[ ||
Y 1 g SN
|
12 Lh
) (25)
le— 30 —ud 50
(25) (50)
P=R 3/8"
(R 1/4")
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Betdtigungsteil NW 6
Bauart Elektromagnet Hydraulik- oder Pneumatikzylinder | Hydraulikzylinde
dE 3 dE 3 cyl. 31110 cyl. 31136 mech. 31099
Schutzart iP 54 iP 54 (Sch)d/(EX)d2G5 | (Sch)d/(EX)d2G5
Gehiuse DIN 40050 DIN 40050 VDE 170/0171 VDE 170/0171
Schutzart (Sch)e/(Ex)e (Sch)e/(Ex)e
VDE 0170/0171 | VDE 0170/0171
Anschlussraum iP 54 iP 54
DIN 40050 DIN 40050
Anschlussart Stecker Stecker Klemme Klemme Gewinde R1/4" | Gewinde R1/4"
Steuermedium Ol in Wasser Ol in Wasser
Emulsion Emulsion
Druckluft und
neutrale Gase
Mediumtemperatur -30°Cto -30°Cto
+ 110° C + 110° C
Umgebungs- max. max. max. max. max. max. max.
temperatur +35°C +35°C +40°C +40°C +80°C +80°C +80°C
Druckbereich 2,5-64 bar 25-320 bar
Einbaulage beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig beliebig
Betriebsspannung* | 24 V= 220V ~ 24 V= 220V ~
Stromstarke 1,5A 0,18 A 1.2 A 0,148 A
Einschaltdauer 100% ED 100% ED 100% ED 100% ED
Anzugsleistung 36 W 36 W 13W 29 W
Halteleistung 36 W 36 W 13 W 29 W
Einschaltzeit(100 bar) | 83 ms 73 ms 112 ms 124 ms
Ausschaltzeit 20 ms 113 ms 24 ms 80 ms
Hubkraft 93N 79N 58 N 54 N
* Andere Spannungen maglich
Anschlussplatte 2/2 fur NW 3 und NW 6 A
3/2 Wege = 0=
Klammermasse NW 3 ] o o
Zentrierstift e T

(65)

P=R 3/8"

(R 1/4")
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